Вариант 15

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 МПСУ последовательного приема 100 байтов. Подсчет числа принятых байтов выполнить программно. Порты, сигналы управления выбрать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Запуск системы осуществить по готовности объекта. (УСО выполнить на БИС I8251, I8255).
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Алгоритм:

1) Программный сброс I8251.
2) Инициализация I8251 (установка режима).
3) Запись команды приема разрешена, DTR (форм-е запроса ГПдТ)

4) Запись в регистр CX константы 100.

5) Проверка сигнала DSR (чтение слово состояния, разряд d7)

6) Проверка слова состояния, разряд d1 (ГПр)

7) Прием байта.

8) Инкремент адреса DI.
9) Loop п.6

10) END.
Программа:

;\Порт РУС I8251 – 11h, порт Пр-10h


mov AL,40h
;\ #1 Программный сброс



out 11h,AL
;




mov AL,CDh
;\ #2 Установка режима I8251



out 11h,AL
;



mov AL,16h
;\ #3 Прием разрешен, сброс триггеров 



out 11h,AL
;   ощибок.

mov CX,100
;\ #4 Запись в регистр CX 100

W1:

in AL,11h
;\ #5 Проверка сигнала DSR (разряд d7)



test AL,80h
;



jz W1

;

W2:

in AL,11h
;\ #6 Проверка слово состояния, 



Test AL,2h
;    разряд d1 ГПр


Jz W2

;



in AL,10h
;\ #7 Прием байта



mov [DI],AL
;



inc DI

;\ #8 Инкремент адреса DI
dec CX

;



jz END

;



loop W2

;\ #9 



END. 
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