Вариант 5
Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта в режиме стробирования (режим 1). Организовать прием 100 байтов с программным подсчетом их числа. Для приема информации использовать канал РВ I8255 и соответствующие разряды канала РС для управления. Порты выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта. 
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Алгоритм:
1) Инициализация i8255 
2) Установка счетчика итераций
3) Ожидание готовности. РС(4)
4) Проверяем наличие STB PC(2)
5) Прием байта по РВ с объекта.
6) Проверка кол-ва переданных байт. Если не все переданы - пункт 4. 

Иначе КОНЕЦ.  
Программа:

;\ порт РУС - 1Fh

;\ порт А   - 1Сh (0001 1100b)

;\ порт B   - 1Dh (0001 1101b)
;\ порт C   - 1Eh (0001 1110b)
;\ DI       - адрес принимаемого байта
mov AL,A6h   ;\ Инициализация i8255

out 1Fh,AL 
;\РВ –ввод, РС(0-3)на ввод, РС(4-7)на вывод

mov CX,100   ;\установка счетчика итераций
WAIT:
in AL,1Eh
;\ #3 ожидание готовности объекта


test AL,10h
;


jz WAIT

;

WSTB:
in AL,1Eh
;\#4 Проверяем наличие строба


test AL,4
;



jz WSTB

;



in AL,1Dh
;\#5 Прием байта



inc DI

;



dec CX

;\#6


jz  END

;



loop WSTB
;

END.
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