Вариант 9
Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ МП I8086 включения – пауза – выключения – пауза объекта. Объект представляет два независимых контура. Программа должна управлять объектом одновременно раздельными разрядами, пауза формируется программно. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.
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Алгоритм:
1) Инициализация Усо
2)  Проверка готовности объекта (чтение порта С, разряд РС(4))
3) Запись константы выдержки СВ70h в регистр DX.
4) Установка кода «11» на линии управления (разряды РС(0), РС(1))-включение линий). 
5) Переход на  п/п выдержки
6) Установка кода «00» на линии управления  - выключения линий.
7) Переход на п/п выдержки.

8) Проверка не выключена ли система, если нет переход на п.4, иначе п.9
9) Конец

Программа:

;\ порт РУС - 1Fh

;\ порт C   - 1Eh (0001 1110b)
;\ Tвыдержки  - CB70h

mov AL,88h   ;\ Инициализация i8255

out 1Fh,AL 
;\PC(4-7) – ввод, PC(0-3) - вывод 
m:

in AL,1Eh
;\ #2 Проверка готовности объекта


test AL,10h
;



jz m


;



mov DX,CB70h
;\ #3 Запись константы выдержки
m1:

mov AL,3h
;\ #4 Включение линий 1,2


out 1Eh,AL
;
call delay
;\ #5 Переход на подпрограмму delay

mov AL,0h
;\ #6 Выключить линии
out 1Eh,AL
;
call delay
;\ #7 Переход на подпрограмму delay


in AL,1Eh
;\ #8 Проверка не выключена ли система


test AL,10h
;   если нет #4, иначе Конец


jnz m1

;
;------------------------------




proc
 delay
;\ Процедура задеожки


mov CX,DX
;
i:

loop I

;




end delay
;
;------------------------------
END.
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