Вариант 1

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельной передачи информации на объект по классической схеме управляющих сигналов. Организовать выдачу 100 байтов с программной организацией их подсчета. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно.
Вариант 2

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта по классической схеме управляющих сигналов. Организовать прием 100 байтов с программным подсчетом их числа. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно.   
Вариант 3

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта по классической схеме управляющих сигналов. Организовать прием 100 байтов с аппаратной реализацией их подсчета. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно.   
Вариант 4

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельной выдачи 100 байтов информации на объект по классической схеме управляющих сигналов. Подсчет числа выдаваемых байтов организовать аппаратно. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно.  

Вариант 5

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта в режиме стробирования (режим 1). Организовать прием 100 байтов с программным подсчетом их числа. Для приема информации использовать канал РВ I8255 и соответствующие разряды канала РС для управления. Порты выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта. 

Вариант 6

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта в режиме стробирования     (режим 1). Организовать прием 100 байтов с аппаратным подсчетом их числа. Для приема информации использовать канал РВ I8255 и соответствующие разряды канала РС для управления. Порты выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 7

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации с объекта в режиме стробирования     (режим 1). Организовать прием 100 байтов с аппаратным подсчетом их числа. Для приема информации использовать канал РВ I8255 и соответствующие разряды канала РС для управления. Порты выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 8

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ параллельного приема информации на объект в режиме стробирования (режим 1). Подсчет числа выдаваемых байтов организовать аппаратно. Для выдачи информации использовать канал РА I8255 и соответствующие разряды канала РС для управления. Порты выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 9

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ МП I8086 включения – пауза – выключения – пауза объекта. Объект представляет два независимых контура. Программа должна управлять объектом одновременно раздельными разрядами, пауза формируется программно. УСО, порты, разряды сигналов управления выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 10

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу управления МПСУ включения – пауза – выключения – пауза объекта. Объект представляет два независимых контура. Программа должна управлять объектом (контурами) циклически, пауза формируется аппаратно. УСО, порты, разряды управляющих сигналов  выбрать самостоятельно, запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 11

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 для МПСУ включения – пауза – выключения – пауза объекта. Объект представляет два независимых контура управления. Программа должна управлять контурами циклически по их готовности. При отсутствии какой -либо готовности выход системы из управления. Паузы формируются аппаратно – для каждого контура свой счетчик I8253. УСО, порты, разряды управляющих сигналов выбрать самостоятельно. 

Вариант 12

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 для МПСУ включения – пауза, – выключения – пауза объекта. Объект представляет три одновременных включаемых и одновременно выключаемых линии. Выдержка включенного и выключенного состояний линий формируется аппаратно. Порты, каналы, разряды интерфейсных функций, константы выдержки выбираются самостоятельно. Запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 13

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 для МПСУ включения – пауза – выключения – пауза объекта. Объект представляет два независимых контура управления (линии) с циклическим процессом их включения - выключения. Включенное – выключенное состояния обязательно подтверждается сигналами подтверждения для каждой линии.  При отсутствии сигналов подтверждения переход к следующей линии. Выдержка формируется аппаратно. Порты, каналы, разряды сигналов управления, выдержки выбираются самостоятельно. Запуск системы осуществить по готовности объекта.

Вариант 14

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 МПСУ последовательной передачи 100 байтов. Подсчет числа передаваемых байтов выполнить программно. Порты,  сигналы управления выбрать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Запуск системы осуществить по готовности объекта. (УСО выполнить на БИС I8251, I8255).

Вариант 15

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 МПСУ последовательного приема 100 байтов. Подсчет числа принятых байтов выполнить программно. Порты, сигналы управления выбрать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Запуск системы осуществить по готовности объекта. (УСО выполнить на БИС I8251, I8255).

Вариант 16

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 МПСУ последовательной передачи 100 байтов (вывод на объект). Подсчет числа выводимых байтов выполнить аппаратно. Порты,  сигналы управления, разряды каналов выбрать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Запуск системы осуществить по готовности объекта. (УСО выполнить на БИС I8251, I8253, I8255).

Вариант 17

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086 МПСУ последовательного приема 100 байтов. Подсчет числа принятых байтов выполнить аппаратно. Порты, сигналы управления выбрать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251, I8253. Запуск системы выполнить по готовности объекта. (УСО выполнить на БИС I8251, I8253,  I8255).

Вариант 18

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086  МПСУ включения – пауза – выключения объекта (базовый алгоритм). Включение – выключение выполнять по последовательному каналу I8251 последовательностью FFH (включено) и ØØH (выключено). Выдержку выполнить аппаратно. Порты, сигналы управления выбирать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Выдержка равна 10 кодов FFH, 10 кодов ØØH. Использовать для хранения кода FF регистр В, кода ØØH – регистр С.  Запуск системы осуществить по готовности объекта.  (УСО выполнить на БИС I8251, I8253, I8255).

Вариант 19

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и управляющую программу на ассемблере МП I8086  МПСУ включения – пауза – выключения - пауза объекта (базовый алгоритм). Включение – выключение выполнять по последовательному каналу I8251 последовательностью FFH (включено) и ØØH (выключено). Выдержку выполнить программно, причем коды FFH и ØØH хранятся в буфере ОЗУ. Количество кодов FFH и ØØH равно 1Ø. Порты, сигналы управления выбирать самостоятельно в соответствии с логикой работы I8251. Запуск системы осуществить по готовности объекта.  (УСО выполнить на БИС I8251).

Вариант 20

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 21

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

Вариант 22

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 23

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PB I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

Вариант 24

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельного приёма информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать приём 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для приёма информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 25

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельного приёма информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать приём 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для приёма информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

Вариант 26

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельного приёма информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать приём 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для приёма информации использовать канал PB I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 27

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельного приёма информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать приём 100 байтов с программным подсчётом их числа. Для приёма информации использовать канал PB I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

Вариант 28

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с апаратным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 29

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с аппаратным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PA I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

Вариант 30

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с аппаратным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PB I8255, для сигналов управления PC(0), PC(1), PC(4), PC(5).

Вариант 31

Построить функциональную схему, написать алгоритм работы и программу МПСУ параллельной передачи информации по классической схеме управляющих сигналов. Организовать передачу 100 байтов с аппаратным подсчётом их числа. Для передачи информации использовать канал PB I8255, для сигналов управления PC(2), PC(3), PC(6), PC(7).

