ДОПОЛНЕНИЕ №1

Функциональная схема:
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Условие:

1. Построить функциональную электрическую схему микропроцессорной системы управления УСО которой реализовано на БИС I8255. Выдержку реализовать с помощью подпрограммы PROCDELAY.

2. Записать алгоритм управления с учётом схемотехники МПСУ (алгоритм ориентирован на ассемблерную реализацию). Порты – РУС 1Fh.

3. Записать программу управления на ассемблере 

4. Реализовать систему на экране компьютера

Описание объекта:

Объект имеет один элемент индикации, который отображает включённое или выключенное состояние линии “Управления”. 

Кнопка Кн.1 соответствует запуску системы, т.е. при нажатии кн.1 на линии “Готовности ” появляется высокий уровень по которой система начинает функционировать.

При нажатии кнопки Кн.2 на линии “Готовности” появляется низкий уровень и система выключается.

Алгоритм функционирования системы:

1. Инициализация I8255. Мл. тетрада КС – на ввод, Ст. тетрада КС – на вывод.

2. Проверка наличия сигнала “Готов” (ожидание)

3. Включить объект – линию “Управления”

4. Выдержка включённого состояния

5. Выключить объект

6. Выдержка выключенного состояния

7. Проверка “Не выключена ли система ?” если нет, то происходит переход к пункту №2, иначе – к пункту №8

8. Конец

Программа управления на ассемблере:

…
;процедура выдержки вкл. и выкл. состояния 

Proc ProcDelay

Push

cx
Mov

cx,500

@c1:

loop

c1

pop

cx
ret
ProcDelay
end
; установка режима работы схемы I8255 (установка УС-I)

mov 

al, 10000001b  
; 81h
out   

1Fh, al
system_on:

in

al,1Eh
test

al,1

je

label1



jmp

system_on
label1:

; включение линии:

mov

al, 00001001b
;09h
out

1Fh,al
;процедура задержки

call

ProcDelay
; выключение линии: 

mov

al, 00001000b
;08h

out

1Fh,al

;процедура задержки

call

ProcDelay

jmp

system_on

…

ДОПОЛНЕНИЕ №2

Функциональная схема:
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Условие:

1. Построить функциональную электрическую схему микропроцессорной системы управления УСО которой реализовано на БИС I8255. 

2. Записать алгоритм управления с учётом схемотехники МПСУ (алгоритм ориентирован на ассемблерную реализацию). Порты I8255 – РУС 1Fh, I8253 – РУС 1Bh

3. Записать программу управления на ассемблере 

Реализовать систему на экране компьютера

Описание объекта:

Объект имеет один элемент индикации, который отображает включённое или выключенное состояние линии “Управления”. 

Кнопка Кн.1 соответствует запуску системы, т.е. при нажатии кн.1 на линии “Готовности ” появляется высокий уровень по которой система начинает функционировать.

При нажатии кнопки Кн.2 на линии “Готовности” появляется низкий уровень и система выключается.
Алгоритм функционирования системы:

1. Инициализация I8255. Мл. тетрада КС – на ввод, Ст. тетрада КС – на вывод.

2. Инициализация I8253 Счётчика 0.

3. Запись константы в Сч0 – CB70h 

4. Проверка наличия сигнала “Готов” (ожидание)

5. Формируем сигнал Gate Сч0

6. Включить объект – линию “Управления”

7. Перезапуск Счётчика 0

8. Ожидание сигнала Out Сч0 (PC(1)=1)

9. Выключить линию (разряд PC(4) в 0)

10. Перезапуск Счётчика 0

11. Ожидание сигнала Out Сч0

12. Проверка “Не выключена ли система ?” если нет, то происходит переход к пункту №6, иначе – к пункту №13

13. Конец

Программа управления на ассемблере:

…

; установка режима работы схемы I8255 (установка УС-I)

mov 

al, 10000001b  
; 81h

out   

1Fh, al
; установка режима работы схемы I8253

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al

; запись константы в Сч0

mov

ax, 0CB70h

out

18h, ax
; проверка сигнала “готовности”

label1:

in 

al,1Eh
test

al, 1

je

label2

jmp

label1

label2:

; формируем сигнал Gate Сч0

mov

al, 00001011b
;0Bh

out

1Fh, al
label6:
; включение линии

mov

al, 00001001b
;09h
out

1Fh,al
; перезапуск Сч0

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al
; ожидание сигнала Out Сч0 (PC(1)=1)
label3:

in

al, 1Eh

test

al, 1

je

label4

jmp

label3

label4:

; выключить линию
mov

al, 00001000b
; 08h

out

1Fh,al

; перезапуск Сч0

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al

; ожидание сигнала Out Сч0 (проверка РС(1))

label5:

in

al, 1Eh

test

al, 1

jne

exit

je

label6

exit:

…

ДОПОЛНЕНИЕ №3

Функциональная схема:
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Условие:
1. Построить функциональную электрическую схему микропроцессорной системы управления УСО которой реализовано на БИС I8255 и БИС I8253

2. Записать алгоритм управления с учётом схемотехники МПСУ (алгоритм ориентирован на ассемблерную реализацию). Порты I8255 – РУС 1Fh, I8253 – РУС 1Bh

3. Записать программу управления на ассемблере 

4. Реализовать систему на экране компьютера

Описание объекта:

Объект имеет один элемент индикации, который отображает включённое или выключенное состояние линии “Управления”. 

Кнопка Кн.1 соответствует запуску системы, т.е. при нажатии кн.1 на линии “Готовности ” появляется высокий уровень по которой система начинает функционировать.

При нажатии кнопки Кн.2 на линии “Готовности” появляется низкий уровень и система выключается.

Алгоритм функционирования системы:

 Инициализация I8255. Мл. тетрада КС – на ввод, Ст. тетрада КС – на вывод.

1. Инициализация I8253. Установка режима Счётчика 0.

2. Инициализация I8253. Установка режима Счётчика 1.

3. Запись константы в Сч0 – BС70h 

4. Запись константы в Сч1 – СВ70h
5. Проверка наличия сигнала “Готовности” (контроль PC(0))

6. Запуск Счётчика 0 (формирование сигнала высокого уровня на линии РС(5))

7. Ожидание сигнала Out Сч0 (контроль РС(2)=1)  

8. Запуск Сч1 (формирование РС(4)=1)

9. Ожидание сигнала Out Сч1 (контроль РС(1)=1)  

10. Перезапуск Сч0 (запись управляющего слова режима Сч0)
11. Ожидание сигнала Out Сч0 (контроль РС(2)=1)  

12. Перезапуск Сч1 (запись управляющего слова режима Сч1)
13. Ожидание сигнала Out Сч1 (контроль РС(1)=1)  

14. Проверка “Не выключена ли система?” если нет, то происходит переход к пункту №11, иначе – к пункту №16

15. Конец
Программа управления на ассемблере:

…

; установка режима работы схемы I8255 (установка УС-I)

mov 

al, 10000001b  
; 81h

out   

1Fh, al
; установка режима работы схемы I8253 Сч0

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al
; установка режима работы схемы I8253 Сч1

mov 

al, 01110000b
; 70h

out

1Bh, al
; запись константы в Сч0

mov

ax, 0BС70h

out

18h, ax
; запись константы в Сч1

mov

ax, 0CB70h

out

19h, ax
; проверка сигнала “готовности”
label1:

in

al, 1Eh

test

al,1

je

label2

jmp

label1

label2:

; запуск Сч0

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al

; ожидание сигнала Out Сч0 (проверка РС(2))
label3:

in

al, 1Eh
and

al,00000100b

cmp

al,00000100b

je

label4

jmp

label3

label4:

; запуск Сч1

mov 

al, 01110000b
; 70h
out

1Bh, al
; ожидание сигнала Out Сч1 (проверка РС(1))
label5:

in

al, 1Eh

and

al, 00000010b

cmp

al, 00000010b

je

label6

jmp

label5

label6:

; перезапуск Сч0

mov 

al, 00110000b
; 30h

out

1Bh, al

; ожидание сигнала Out Сч0 (проверка PC(2))

label7:

in

al, 1Eh

and

al,00000100b

cmp

al,00000100b

je

label8

jmp

label7

label8:

; перезапуск Сч1

mov 

al, 01110000b
; 70h
out

1Bh, al
; ожидание сигнала Out Сч1 (проверка РС(1))
label9:

in

al, 1Eh

and

al, 00000010b

cmp

al, 00000010b

jne

exit

je

label6

exit:

…
ДОПОЛНЕНИЕ №4

Функциональная схема системы передачи/приема 100 байт информации:

 










DB – шина;

CB – сигнал управления;

AB – адрес; 

Описание объекта:

Объект имеет один элемент индикации, который отображает включённое или выключенное состояние линии “Управления”. 

Кнопка Кн.1 соответствует запуску системы, т.е. при нажатии кн.1 на линии “Готовности ” появляется высокий уровень по которой система начинает функционировать.

При нажатии кнопки Кн.2 на линии “Готовности” появляется низкий уровень и система выключается.

Алгоритм управления:

1. Инициализация I8255 : УС1 – в порт 1Fh
2. Ожидание сигнала «Готовность» : PC(6) = 1

3. Выдача байта на канал РВ

4. Формирование сигнала строба для канала РВ : PC(1) = 1

5. Ожидание  сигнала подтверждения : РС(5) = 1

6. Сброс сигнала строба

7. Проверка, если количество переданных байт равно 100, то переход к пункту 8, иначе – к пункту 3

8. Ожидание сигнала строба для канала РА : PC(4) = 1

9. Сброс сигнала подтверждения для канала РА : РС(0) = 0

10. Считывание байта с канала РА

11. Выдача сигнала подтверждения : РС(0) = 1

12. Проверка, если количество принятых байт равно 100, то переход к пункту 13,

       иначе – к пункту 8

13. Проверка, не выключена ли система : если PC(6) = 0 , т.е.  выключена, то переход к пункту 14 , иначе – к пункту  3

14. Останов

Программа управления на ассемблере:

SI – адрес передаваемого байта

DI -- aдрес памяти, куда помещается полученный байт

start :

      MOV        AL , 98h  ;пункт 1                 

      OUT         1Fh , AL

a1 :

      IN             AL , 1Eh ;пункт 2                 

TEST        AL , 40h

JZ              a1

r :

MOV        CX , 100 ;програмный счётчик переданых байт

@op:

MOV        AL , [SI]   ;пункт 3                 

INC           SI

OUT          1Dh , AL

MOV         AL , 03h  ;пункт 4

      OUT          1Fh , AL

a2 :

      IN             AL , 1Eh   ;пункт 5

TEST        AL , 20h

JZ              a2

MOV         AL , 02h  ;пункт 6

      OUT          1Fh , AL

LOOP        @op   ;пункт 7

MOV        CX , 100 ;програмный счётчик принятых байт

@ip:

a3 :

      IN             AL , 1Eh   ;пункт 8

TEST        AL , 10h

JZ              a3

MOV         AL , 00h  ;пункт 9

      OUT          1Fh , AL

IN             AL , 1Ch   ;пункт 10

MOV        [DI] , AL

INC           DI

MOV         AL , 01h  ;пункт 11

      OUT          1Fh , AL

LOOP        @ip   ;пункт 12

      IN             AL , 1Eh   ;пункт 13

TEST        AL , 40h

JNE            r

end start
ДОПОЛНЕНИЕ №5

МПСУ:

 











  








Алгоритм управления:

1. Инициализация I8255-1 

2. Инициализация I8255-2  

3. Инициализация I8253 Сч0 и запись константы в Сч0

4. Ожидание сигнала ГП-П

5. Формирование сигнала ГИ-П = 1

6. Ожидание сигнала ЗП-П

7. Выдача байта на канал РА(I8255-1)

8. Формирование сигнала СТР-П =1

9. Ожидание сброса сигнала ЗП-П

10. Сброс сигнала СТР-П

11. Проверка выхода Out Сч0

12. Если Out Сч0 = 0, то переход к пункту 4

13. Перезапуск Сч0, сброс сигнала ГИ-П 

14. Ожидание сигнала ГИ-И

15. Формирование сигнала ГП-И = 1

16. Формирование сигнала ЗП-И = 1

17. Ожидание сигнала СТР-И

18. Считывание  байта с канала РВ (I8255-2)

19. Сброс сигнала ЗП-И

20. Ожидание сброса сигнала СТР-И

21. Проверка выхода Out Сч0

22. Если Out Сч0 = 0, то переход к пункту 14

Программа управления:

Базовые адреса: I8255-1 – 000111

                            I8255-2 – 000110

                            I8253 –000101

                            SI – адрес передаваемого байта

                            DI -- aдрес памяти, куда помещается полученный байт

start :

      MOV        AL , 81h  ;пункт 1

      OUT         1Fh , AL

      MOV        AL , 93h  ;пункт 2

      OUT         1Bh , AL

      MOV        AL , 30h ;инициализация I8253

      OUT         17h , AL
      MOV        AL , 100 ;запись константы 100 в Сч0

      OUT         14h , AL

a1 :

      IN             AL , 1Eh  ;пункт 4

TEST        AL , 04h

JZ              a1

      MOV        AL , 09h   ;пункт 5

      OUT         1Fh , AL

a2 :

      IN             AL , 1Eh  ;пункт 6

TEST        AL , 08h

JZ              a2

MOV        AL , [SI]  ;пункт 7

INC           SI

OUT          1Ch , AL

MOV        AL , 0Fh  ;пункт 8

      OUT         1Fh , AL

a3 :

      IN             AL , 1Eh  ;пункт 9

TEST        AL , 04h

JZ              a3

MOV        AL , 0Eh  ;пункт 10

      OUT         1Fh , AL

      IN             AL , 1Eh  ;пункт 11

TEST        AL , 01h

      JZ              a1            ;пункт 12

      MOV        AL , 30h  ;пункт 13 

      OUT         17h , AL

      MOV        AL , 08h  

      OUT         1Fh , AL

b1:

      IN             AL , 1Fh  ;пункт 14

TEST        AL , 02h

JZ              b1

      MOV        AL , 0Bh  ;пункт 15 

      OUT         1Bh , AL

      MOV        AL , 0Dh  ;пункт 16 

      OUT         1Bh , AL

b2:

      IN             AL , 1Ah  ;пункт 17

TEST        AL , 01h

JZ              b2

      IN              AL , 19h ;пункт 18

MOV         [DI] , AL

INC           DI

      MOV        AL , 0Ch  ;пункт 19

      OUT         1Bh , AL

b3:

      IN             AL , 1Ah  ;пункт 20

TEST        AL , 01h

JZ              b3

      IN             AL , 1Eh  ;пункт 21

TEST        AL , 01h

      JZ              b1            ;пункт 22

end start
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